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KP-CRANETOOLS+EN

Die abgebildeten Krane sind teilweise mit Wunschausrüstung ausgestattet 
und entsprechen nicht immer der Standardausführung. Beim Kranaufbau sind 
länderspezifische Vorschriften zu beachten. Maßangaben unverbindlich. 
Technische Änderungen, Irrtümer und Übersetzungsfehler vorbehalten.


